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Komisia ¢.: Komisia €. 3 pre obsahovu integraciu a diverzifikaciu vysokoskolského studia
Nazov projektu (slovensky): Integrovany Studijny program "Letecké bezpilotné systémy"
Nézov projektu (anglicky): An integrated program of study "Unmanned Aircraft Systems"
Ciselny kod a nazov podskupiny odborov VaT: 20200 Elektrotechnika, automatizacia a riadiace
systémy

Zhodnotenie projektu za aktudlny rok riesenia

Plan cielov podla podanej Ziadosti o dotdciu na projekt KEGA
1. Tvorba Studijného programu

Zamerom tohoto ciela je zvySenie urovne vzdeldvacieho procesu na Leteckej fakulte TU
v Kosiciach v oblasti modernych technologii a rozvijajuceho sa priemyslu. Koncepcia tvorby
Studijného programu ,,Letecké bezpilotné prostriedky* je zalozend na integtracii existujucich
akreditovanych Studijnych programov. Jadro Studijného programu budu tvorit’ dva programy, ktoré sa
priamo dotykaji mechanickej konstrukcie a elektronického vybavenia bezpilotnych prostriedkov, t.j.
odborov 5.2.13 a 5.2.4. Zostavajucu Cast’ Studijného programu budu tvorit’ vybrané predmety d’alSich
leteckych Specializacii, ktoré suvisia s prevadzkou a riadenim prevadzky bezpilotnych systémov
a vSeobecné vysokoskolské predmety. Na Leteckej fakulte su dlhorocné skusenosti z realizacie
Studijnych programov, ktoré pokryvaju vsetky potrebné ¢innosti pri zabezpecovani leteckej prevadzky
a to od vycviku pilotov, cez riadenie letu, az po vycvik technického personalu.

2. Vytvorenie kurzov
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Na zaklade bohatych skusenosti pri realizcii vycviku technického personalu v oblasti avioniky,
konstrukcie lietadiel a motorov a aj vycviku pilotov, je d’al§im ciel'om projektu vytvorit’ vzdelavacie
kurzy pre operatorov, konstruktérov a zabezpecujuci technicky presonal bezpilotnych systémov. Pre
kurzy bude vytvorena web stranka a bude spristupnend zadujemcom nielen z TU, ale i mimo nej.
V spolupraci s Leteckym tiradom SR vytvorit' podmienky na udel'ovanie certifikatu o technickej
sposobilosti ispeSnym absolventom kurzov. V rdmci tohto ciel'a budu pripravované studijné materialy
formou e-learningu.

3. Vybudovanie pracovisk na stavbu, testovanie a vycvik pilotaze bezpilotnych prostriedkov

Jednym z najdoélezitejsich ciel'ov je vybudovanie materidlno technickej zakladne na ziskavanie
praktickych zruénosti Studentov. Leteckd fakulta v sti¢asnosti uz disponuje ¢iastkovo vybudovanou
halou na realiz4ciu praktického vycviku a testovanie bezpilotnych prostriedkov a mé tiez Ciastkovo
vybudované niektoré diagnostické laboratoria, ktoré sti¢asne vyuziva na prakticku vyucbu Studentov
v predmetoch existujicich Studijnych programov. V tejto Casti sa predpokladd uzka spolupraca
vysokoskolskych ucitel'ov Leteckej fakulty, ktori v sic¢asnosti vyucuji predovsetkym vycvik pilotov,
navrh a realizéaciu leteckych konstrukcii a elektronickych a avionickych zariadeni.

4. Implementécia technoldgie rapid prototypovania

V radmci navrhu nového Studijného programu je dalsim cielom priniest do vzdelavacieho
procesu moderné technoldgie z oblasti High Tech, konkrétne rapid prototypovanie, ktoré je
mozné implementovat’ tak v Studijnom programe Bezpilotné letecké prostriedky, ako aj uplatnit’ pri
vzdeldvani v existujucich Studijnych programoch. Této technoldgia sa uplatni v oblasti strojarstva
a tiez v oblasti elektroniky. Zvladnutie technoldgie rapid prototypovania vyzaduje tak teoretické
znalosti, ako aj praktické zrucnosti a v su¢asnosti pomerne naro¢né technické a softvérové vybavenie.
Cielom v tejto oblasti bude budovanie aspon troch pracovisk pre realizdciu mechanickych konstrukeii
a elektrickych konstrukcii so zodpovedajiicim hardvérovym a softvérovym vybavenim.

Vyjadrenie o splneni/zrealizovani planovanych ciel’ ov projektu za hodnotené obdobie

V hodnotenom obdobi (v druhom roku rieSenia projektu) sa rieSitel'sky kolektiv zameral
na realizaciu planovanych tloh. Planované ulohy boli zamerané najmi na budovanie pracovisk
pre prakticki vyucbu testovania a montaze elektronickych a mechanickych celkov bezpilotnych
prostriedkov, d’alej na tvorbu Studijného planu pre navrhovany Studijny program, pripravu podkladov
pre tvorbu e-materidlov z leteckej legislativy a navigacie a na prezentaciu vysledkov vyskumu na
medzinarodnych vedeckych konferenciach. Planované ciele v hodnotenom obdobi boli splnené najma
v oblasti praktickej realizacie v rozsahu pridelenej dotacie.

Vzhl'adom na to, ze takmer vSetky ciele projektu st vzajomne zavislé od vysledkov realizacie
pracoviska zariadeni, bude potrebné, aspon v poslednom roku rieSenia boli na projekt pridelené
planované finan¢né prostriedky.

NajdoleZitejsie vysledky dosiahnuté pri rieSeni projektu za hodnotené obdobie

Najdolezitejsie vysledky za hodnotené¢ obdobie sme dosiahli v realizacii prvého druhého a
treticho ciel’a projektu. Z realizacie uloh ro¢ného planu, povazujem za najdodlezitejsie:

-rekonstrukcia a vybavenie d’alSich dvoch laboratérnych priestorov na pripravu a testovanie
komponentov,
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-realizécia, vybavenie a uvedenie do prevadzky Specializovanych meracich pracovisk,

-vytvorenie Studinych materidlov na ndvodov pre pracu na meracich a kons$trukénych
pracoviskach,

-priprava a konsolidacia nového Studijného planu v dohodnutom S$tudijnom odbore, ako
najdolezitejSej Casti Studijného planu,
] 15€) y p

-tvorba a priprava Studijnych materidlov na kreovanie e-kurzov z leteckej navigacie a legislativy
v ramci rieSenia diplomovych prac,

-tvorba vedeckych ¢lankov a posterov na tirovni medzinarodnych konferencii,

-dosiahnuty zvysSeny zaujem Studentov o rieSenie problematiky bezpilotnych prostriedkov
formou diplomovych a dizertacnych préc,

-vd’aka zrekonstruovanym priestorom a technickému vybaveniu v prvych dvoch rokoch riesenia
projektu, sme sa podielali na uspeSnom spoluorganizovani tyzdenné¢ho kurzu Fly in the Sky v
kooperacii s organizaciou BEST,

-velmi vyznamnou aktivitou bola ucast’ troch riesitelov na seminari Vyuziti a legislativa
bezpilotnich systému, konané¢ho v CR na VSB v Ostrave.

Planované realizacné vystupy projektu v nasledujiicom roku

Nazov Opis planovaného vystupu Realizator vystupu (nazov Rok
planovaného pracoviska veduceho realizacie
vystupu projektu alebo nazov plinovanéha
spolupracujuceho pracoviska) vystupu
Rapid Priprava vybavenia Katedra leteckej technickej pripravy (2015
prototypovanie |priestorov, pracovisk a TU v Kosiciach

sprevadzkovanie technickych
zariadeni na zavedenie

rapid prototypovania do
vzdelavacieho procesu v
oblastiach konstruovania
mechanickych Casti a
realizacie elektrickych Casti

Testovanie Dobudovanie priestorov Katedra leteckej technickej pripravy 2015
senzoriky a technického vybavenia TU v KoSiciach
meracich pracovisk na
testovanie naviga¢nych
komponentov

Vysokoskolska |Spracovanie podkladov na |Katedra leteckej technickej pripravy 2015

ucebnica vysokoskolskti u¢ebnicu z  |TU v KoSiciach
problematiky bezpilotnych
prostriedkov pre Studijny
program Letecké bezpilotné
prostriedky
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Nazov Opis planovaného vystupu Realizator vystupu (nazov Rok
planovaného pracoviska veduceho realizacie
vystupu projektu alebo nazov plinovanéha
spolupracujuceho pracoviska) vystupu
Publikécie Vytvorenie prispevkov na  |Katedra leteckej technickej pripravy 2015

urovni medzinarodnych

vedeckych konferencii z
problematiky rieSenej v

projekte

TU v KoSiciach

Medzinarodna spoluprdca

Nemam

Su naplanované alebo v aktudalnom roku boli uZ zrealizované zmeny v
medzindrodnej spoluprdci pri rieSeni projektu:

Casovy harmonogram rieSenia projektu v nasledujiicom roku

Datum Datum Nazov hlavného/ Opis realizacie ciel’a
realizacie | realizacie ¢iastkového ciela
od do

01.01.2015(01.09.2015|Rapid prototypovanie Priprava vybavenia priestorov,
sprevadzkovanie technickych zariadent,
priprava metodiky pouZivania technologie vo
vyucbe

01.02.2015(01.12.2015|Vysokoskolska u¢ebnica Spracovanie textu, grafov a obrazkov,
korektura rukopisu, vydanie publikacie

01.04.2015(01.10.2015|Testovanie senzoriky Priprava technologického vybavenia
laboratoria, realizacia testovacichpracovisk
senzorickych komponentov

Konkrétny navrh postupu na dosiahnutie jednotlivych uloh a cielov
v nasledujiucom roku rieSenia

Na dosiahnutie uspesného splnenia cielov projektu a planovanych tloh bude pre rok 2015
garantom pracovisko: Katedra leteckej technickej pripravy LF TUKE.

Na realizaciu ¢iastkovych tloh budu opit’ vytvorené pracovné skupiny a za splnenie uloh bude
zodpovedat urceny ¢len skupiny.
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Budu organizované pracovné stretnutia rieSitel'ského kolektivu, na ktorych budi hodnotené
priebezne dosiahnuté vysledky.

Clenovia riesitel'ského kolektivu buda v ramci svojich odbornych kompetencii riesit’ ¢iastkové
ulohy a podl'a harmonogramu sa priebezne poc¢as roka podiel’at’ na praktickej realizacii cilov projektu.

Riesitel’sky kolektiv

Technicka univerzita v KoSiciach

Percentualny podiel VS na planovanej finanénej dotacii: 100%

Meno a priezvisko prislusného funkcionara vysokej skoly, ktory schval'uje podant ziadost’ za tlto
vysoku $kolu: Dr.h.c. prof. Ing. Anton Cizmar, CSc. (rektor)

Veduci projektu
doc. Ing. Vaclav Moucha, CSc. 600 600 600
vysokoskolsky ucitel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo umelecka ¢innost’)

Spoluriesitelia Funkcia Pocet  Pocet  Pocet
hodin hodin  hodin
(2013) (2014) (2015)
doc. Ing. Jozef Hudak, CSc. (63) zastupca veduceho projektu 300 300 300
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky ucitel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo
umelecku ¢innost’)
Pracovisko: KLTP
Ing. FrantiSek Kmec, PhD. (44) Clen riesitel'ského kolektivu 150 150 0
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky ucitel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo
umelecku ¢innost’)
Pracovisko: Letecka fakulta, Katedra leteckej technickej pripravy
Clen sa aktivne nepodiela na rieSeni projektu od: 01.03.2014
Z.dovodnenie zruSenia ucasti ¢lena na rieSeni projektu:
Ukoncenie pracovného pomeru na Leteckej fakulte TUKE.
doc. Ing. Dusan Praslicka, PhD. Clen riesitel'ského kolektivu 150 150 150
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky ucitel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo
umelecku ¢innost’)
Pracovisko: KLTP
Ing. Romana Dobakova, PhD. (33) Clen riesitel'ského kolektivu 150 150 0
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky ucitel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo
umelecku ¢innost’)
Pracovisko: Letecka fakulta, Katedra leteckej technickej pripravy
Clen sa aktivne nepodiela na rieSeni projektu od: 01.09.2014
Zdovodnenie zruSenia ucasti ¢lena na rieSeni projektu:
Ukoncenie pracovného pomeru na Leteckej fakulte TUKE.
Ing. Karol Semrad, PhD. (42) Clen riesitel'ského kolektivu 150 150 150
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky ucitel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo
umelecku ¢innost’)
Pracovisko: Letecka fakulta, Katedra leteckej technickej pripravy
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Ing. Ivan Mikita, PhD. (64) ¢len riesitel'ského kolektivu 150 150
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky ulitel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo
umelecku ¢innost’)
Pracovisko: Letecka fakulta, Katedra leteckej technickej pripravy
doc. Ing. Rudolf Zahradni¢ek, CSc. Clen riesitel'ského kolektivu 150 150
(60)
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky uditel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo
umelecku ¢innost’)
Pracovisko: Letecka fakulta, Katedra leteckej technickej pripravy
doc. Ing. Robert Bréda, PhD. (48) Clen riesitel'ského kolektivu 150 150
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky ulitel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo
umelecku ¢innost’)
Pracovisko: Letecka fakulta, katedra avioniky
doc. Ing. Slavomir Kis, CSc. Clen riesitel'ského kolektivu 150 150
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky ulitel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo
umelecku ¢innost’)
Pracovisko: Letecka fakulta, Katedra manazmentu leteckej prevadzky
Ing. Peter GaSparovic, PhD. (43) ¢len riesitel'ského kolektivu 150 150
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky ulitel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo
umelecku ¢innost’)
Pracovisko: Letecka fakulta, Katedra aerodynamiky a simulacii
Ing. Pavol Lipovsky, PhD. (29) ¢len riesitel'ského kolektivu 250 250
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky ulitel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo
umelecku ¢innost’)
Pracovisko: KLTP
Ing. Miroslav Lassak (27) Clen riesitel'ského kolektivu 250 250
Pracovné zaradenie: doktorand v dennej forme §tiidia do vykonania
dizertacnej skusky
Pracovisko: Letecka fakulta, Katedra leteckej technickej pripravy
Clen sa aktivne nepodiel’a na rieSeni projektu od: 28.08.2014
Zdovodnenie zruSenia ucasti ¢lena na rieSeni projektu:

Ukoncenie doktorandského Studia na Leteckej fakulte TUKE.
Ing. Miroslav Smelko (27) &len riesitel'ského kolektivu 250 250
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky uditel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo
umelecku ¢innost’)
Pracovisko: Letecka fakulta, Katedra Leteckej Technickej Pripravy
doc. Ing. Jan Balint, CSc. Clen riesitel'ského kolektivu 150 150
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky uditel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo
umelecku ¢innost’)
Pracovisko: Letecka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach, Letecka fakulta
Ing. Stanislav Dur¢o, PhD. (59) ¢len riesitel'ského kolektivu 150 150
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky ulitel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo
umelecku ¢innost’)
Pracovisko: Letecka fakulta, Katedra letovej pripravy
Ing. Katarina Draganovéd, PhD. (28)  ¢len riesitel'ského kolektivu 50 150
Pracovné zaradenie: len vyskumny alebo umelecky pracovnik
Pracovisko: Letecka fakulta
Ing. Jan Bajus (25) ¢len riesitel'ského kolektivu 50 150

150

150

150

150

150

250

250

150

150

150

150
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Pracovné zaradenie: doktorand v dennej forme §tiidia do vykonania

dizertacnej skusky

Pracovisko: Letecka fakulta, KLTP

Ing. Viktor Kén (25) ¢len riesitel'ského kolektivu 50 150 150
Pracovné zaradenie: doktorand v dennej forme stiidia do vykonania

dizertacnej skusky

Pracovisko: Letecka fakulta, Katedra leteckej technickej pripravy

Ing. Marian Hocko, PhD. (59) ¢len riesitel'ského kolektivu 50 100 100
Pracovné zaradenie: vysokoskolsky ulitel’ (vykonavajuci aj vyskumnu alebo

umelecku ¢innost’)

Pracovisko: Letecka fakulta, Katedra leteckého inZinierstva

Ing. Jozef Ceriian (29) ¢len riesitel'ského kolektivu 50 150 150
Pracovné zaradenie: doktorand v dennej forme §tiidia po vykonani dizertacne;j

skusky

Pracovisko: Letecka fakulta, Katedra leteckej technickej pripravy

Ing. Tomas Volcko (24) ¢len riesitel'ského kolektivu 0 50 150

Pracovné zaradenie: doktorand v dennej forme §tiidia do vykonania
dizertacnej skusky
Pracovisko: Letecka fakulta, Katedra leteckej technickej pripravy
Novy ¢len sa aktivne podiel’a/bude podielat’ na rieSeni projektu od:
01.10.2014
Zd6vodnenie ucasti nového €lena na rieSeni projektu:

Doktorand Ing. Tomas$ Volcko bude prinosom pri plneni praktickych tiloh v
oblasti elektroniky a pracovania a prenosu signalov bezpilotnych prostriedkov.

* Skolitel’ sa podiel’a na rieSeni projektu.

Riesitel’ska kapacita v hodinach vSetkych ¢lenov rieSite’'ského kolektivu z vysokych
skol

Pocet hodin 2013 Pocet hodin 2014 Pocet hodin 2015
3550 4050 3600

Na rieSeni projektu je zapojeny aj technicky a pomocny personal:
nie
Celkovy pocet fyzickych osdb zapojenych do realizacie v nasledujucom roku rieSenia projektu: 22

(okrem zacastnenych v ramci medzinarodnej spoluprace)

Boli zrealizované alebo su naplanované zmeny v zloZeni riesiteI’ského kolektivu, prip.
pracoviska (v aktualnom roku/v nasledujucom roku):

ano

Zdovodnenie zmien v zloZeni rieSitel’ského kolektivu alebo pracoviska

Traja Clenovia riesitel'ského kolektivu ukoncili pdsobenie na Leteckej fakulte a to:

Ing. FrantiSek Kmec, PhD ku diiu 1.3.2014,

Rocné sprava o rieSeni projektu KEGA
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Ing. Romana Dobékova, PhD ku ditu 1.9.2014,

Ing. Miroslav Lassak, PhD. ku diiu 27.8.2014.

Novy ¢len kolektivu, Ing. Tomas Volcko, ako interny doktorand, sa aktivne zapojil do rieSenia

projektu od 1.10.2014.

Realizované vystupy

Realizované vystupy projektu za aktudlny rok rieSenia

realizovanych 6 diplomovych
prac, publikované prispevky
na medzindrodnych vedeckych
konferenciach.

technickej pripravy,
aerodynamiky a
simuldacii, Leteckej
fakulty TU v KoSiciach

Nazov realizovaného Opis realizovaného vystupu Realizator vystupu Rok
vystupu (nazov pracoviska [realizacie
veduceho projektu | vystupu
alebo nazov
spolupracujuceho
pracoviska)
Konstrukéné laboratéria |Boli zrekonstruované d’alSie Katedra leteckej 2014
dve miestnosti, zrekonStruované technickej pripravy,
laboratérne stoly, bolo zrealizované Letecka fakulta TU v
elektrické pripojenie a pristrojové Kosiciach
vybavenie pracovisk na testovanie a
montaz komponentov bezpilotnych
prstriedkov.
Studijny program  |Bolo dohodnuté spracovanie $tudijnej |Katedry: letecke; 2014
dokumentécie Studijného programu technickej pripravy,
Letecké bezpilotné prostriedky avioniky, letovej
v Studijnom odbore Elektronika. pripravy, manazmentu
Boli vypracované podklady pre leteckej prevadzky,
zodpovedajuci Studijny plan, ako leteckého inZinierstva
taZziskovy dokument pre tvorbu Leteckej fakulty TU v
informacnych listov predmetov. KoSiciach
e-moduly Boli pripravené materialy z letecke;j Katedry: leteckej 2014
navigacie a leteckej legislativy ako technickej pripravy,
sucast’ rieSenych diplomovych prac.  |letovej pripravy,
manazmentu letecke;j
prevadzky, Leteckej
fakulty TU v KoSiciach
Publikacie V ramci rieSenia projektu bolo Katedry: letecke;j 2014

Zoznam vystupov projektu za aktudalny rok rieSenia
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Publikacné vystupy

Kad, nazov kategorie

Konkrétny vystup, nazov (ISBN, pocet stran...)

%
podiel
rieSenia
projektu
KEGA v
publikaci

AFG

Characteristics Comparison of Fluxgate Sensors Based on
Magnetic Microwires for Weak Magnetic Fields Measurement /
Jozef Hudék ... [et al.] - 2014. In: EMSA 2014 : 10th European
Conference on Magnetic Sensors and Actuators : Book

of Abstracts : July 6-9, 2014, Vienna, Austria. - Vienna :
Vienna University of Technology, 2014 P. 46-46. - ISBN
978-3-85465-021-8 [HUDAK, Jozef - MOUCHA, Vaclav -
LIPOVSKY, Pavol - BAJUS, Jan - DRAGANOVA, Katarina -
CVERHA, Andrej]

100

AFD

Miroslav LASSAK - Katarina DRAGANOVA. Complementary
Filter Design For Position Angles Determination Using Inertial
Sensors. In Proceedings of the International Conference on
New Trends in Signal Processing. Lipotovsky Mikulas :

Armed Forces Acadamy of Gen. M. R. Stefanik, 2014. ISSN
1339-1445. p. 72-77.

100

AFD

Cuttova,M., GaSparovic, P. Flight dynamicsof aerial vehicle
with untypical arrangement of surfaces at low Reynolds
number. In: International Conference New Trends in
Aviation Development 2014, KoSice, 2014, 4 s. ISBN:
978-80-553-1650-5

100

AFD

Karol Semrad, Pavol Lipovsky, Jozef Certian, Martin Juréovié:
Analysis of all-composite wing design containing magnetic
microwires. In: Procedia Engineering, The 6th International
Conference on Modelling of Mehanical and Mechatronic
Systems, Vysoké Tatry, 2014, 4 s. ISSN: 1877-7058

100

AFD

Pavol LIPOVSKY, Jan BAJUS, Viktor KAN: APPLICATION
OF VECTOR MAGNETOMETER IN SECURITY SYSTEM
FOR AIRPORT OBJECTS. In: International Conference New
Trends in Aviation Development 2014, KoSice, 2014, 6 s. ISBN:
978-80-553-1650-5

100

ADM

Psychological readiness of air traffic controllers for their job /
Matej Antosko ... [et al.] - 2014. In: Our Sea. Vol. 61, no. 1-2
(2014), p. 5-8. - ISSN 0469-6255 [ANTOSKO, Matej - PICA,
Jan - KORBA, Peter - LIPOVSKY, Pavol]

50

AFG

Adaptive Attitude-Independent Magnetometer Calibration /
Tomas Kliment ... [et al.] - 2014. In: EMSA 2014 : 10th
European Conference on Magnetic Sensors and Actuators :
Book of Abstracts : July 6-9, 2014, Vienna, Austria. - Vienna :
Vienna University of Technology, 2014 P. 47-47. - ISBN
978-3-85465-021-8 [KLIMENT, Tom4s - DRAGANOVA,
Katarina - MIKITA, Ivan - FLACHBART, Norbert]

100

Rocné sprava o rieSeni projektu KEGA
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Kdd, nazov kategorie

Konkrétny vystup, nazov (ISBN, pocet stran...)

%
podiel
rieSenia
projektu
KEGA v
publikaci

AFG

Structural Analysis Relationship to Noise Characteristics of
Glass-Coated Magnetic Microwires / Miroslav Smelko ...
[etal.] - 2014. In: EMSA 2014 : 10th European Conference
on Magnetic Sensors and Actuators : Book of Abstracts :
Vienna, Austria, July 6-9, 2014. - Vienna : Vienna University
of Technology, 2014 P. 137. - ISBN 978-3-85465-021-8
[SMELKO, Miroslav - KRAVCAK, Jozef - PRASLICKA,
Dusan - DRAGANOVA, Katarina - LASSAK, Miroslav]

100

AFG

Quantification of Switching Field Offset in Amorphous Fe-
based Microwires / DuSan Praslicka ... [et al.] - 2014. In: EMSA
2014 : 10th European Conference on Magnetic Sensors and
Actuators : Book of Abstracts : July 6-9, 2014, Vienna, Austria.
- Vienna : Vienna University of Technology, 2014 P. 138-138. -
ISBN 978-3-85465-021-8 [PRASLICKA, Dusan - SMELKO,
Miroslav - LIPOVSKY, Pavol - KAN, Viktor - FLACHBART,

Norbert]

100

Umelecké vystupy

nemam

Ohlasy

nemam

Iné vystupy (napr. e-learning, webové stranky, virtudalne laboratorium, Skolenia, kurzy,
workshop a pod.), ak su oficidlne dostupné na internete, uvedie sa link.

Nazov vystupu

Opis vystupu Link

%
podiel
rieSenia
projektu
KEGA
vo
vystupe

e-learning

Priprava a realizécia e-materidlov
v LMS Moodle na vyucbu
predmetu Systémy pre zber a
spracovanie signalov, ktory je
stcastou nového navrhovaného
Studijného programu.

http://
www.moodle.leteckafakulta.s

100
k/

Rocné sprava o rieSeni projektu KEGA
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Nazov vystupu Opis vystupu Link %
podiel
rieSenia
projektu
KEGA
vo
vystupe
e-learning Priprava a realizacia e-materialov |http:// 100
v LMS Moodle na vyucbu www.moodle.leteckafakulta.sk/
predmetu Mikrosystémy a
nanotechnolodgie, ktory je
sucast’ou nového navrhovaného
Studijného programu.
Laboratorne navody Vytvorenie textovej a obrazkovej |nie je 100
Casti laboratérneho navodu na
testovanie aplikacii r6znych typov
mikroprocesorov a senzorovych
modulov
Postery Subor posterov prezentovanych |nie je 100
na medzinarodnej konferencii
EMSA 2014 vo Viedni
Su navrhované vecné zmeny v rieSeni projektu a v realizdcii vystupov
nie
Rozpocet projektu
SkutocCne Cerpana financéna dotdcia v aktudalnom roku
Konkretizacia rozpoctu
Typ Nazov konkrétnej finan.  |Vysvetlenie vyuZitia finan. polozky Cerpané (€)
finan. |polozky
polozky
631002 |Cestovné nahrady Cestovné naklady na konferenciu vo 369.76
Viedni, seminar v Ostrave a staz v Brne
633004 |Prevadzkové stroje, pristroje, [Nakup meracej techniky (funk¢né 1631.39

naradie

zariadenie, technika a

jednotky

generatory a programovatel'né zdroje)
na vybavenie 5. laboratérnych meracich
pracovisk, sada naradi pre mechanika a
pre elektrikara, riadiace a zobrazovacie

Rocné sprava o rieSeni projektu KEGA
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Typ Nazov konkrétnej finan.  |Vysvetlenie vyuZzitia finan. polozky Cerpané (€)
finan. |polozky
polozky
633006 |VSeobecny material Spojovaci material, konstrukéné 6082.42
celky,kable, plasty na vyrobu modelov,
laminécia, karbonové dosky
633009 |Knihy, casopisy, noviny , Nakup odborny knih 10.15
ucebnice, ucebné pomocky a
kompenzacné pomocky
637001 |Skolenia, kurzy, seminare, |Konferenény poplatok Viedefi 400
porady, konferencie,
sympo0zia
637004 |VSeobecné sluzby Poplatky za rekonstrukciu a pravidelna 500
udrzbu servera
614 Odmeny Na vyplatenie odmien rieSitel'om 750
633002 |Vypoctova technika LCD obrazovka, prevodniky 2080.21
620 Poistné Odvody 250.07
637005 |Specialne sluzby ZaSkolenie na prevadzku zariadenia a 714
doprava materialu
Spolu: 12788
Specifikacia podla ekonomicke;j klasifikacie
Typ Nazov konkrétnej finan. polozky Cerpané (€)
finan.
polozky
600 Bezné vydavky 12788
610 Mzdy, platy, sluzobné prijmy a ostatné osobné vyrovnania 750
620 Poistné a prispevok do poistovni 250.07
630 Tovary a sluzby 11787.93
Typ Nazov konkrétnej finan. polozky Cerpané (€)
finan.
polozky
700 Kapitalové vydavky 0
710 Obstaravanie kapitalovych aktiv 0

Sumarizacia skutocne ¢erpanych finanénych prostriedkov v aktudlnom roku z dotacie KEGA

Sumarizacia skuto¢ne ¢erpanych finanénych prostriedkov v aktualnom roku z dotacie KEGA

KV

Bezné vydavky

0

12788

Bezné vydavky

Mzdové vydavky

11787.93

1000.07

Rocné sprava o rieSeni projektu KEGA
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Uskuto¢nené pracovné cesty:

Miesto uskutocnenej cesty/ciest:

Vieden (Rakusko)

Ciel’/zamer uskuto¢nenej cesty/ciest:

EMSA 2014

Vysledky uskuto¢nenej cesty/ciest:

vedeckej ¢innosti v AJ

Pocet 0s0b, ktoré sa zucastnili na pracovne;j
ceste/cestach:

4

Konkretizacia osdb, ktoré sa zucastnili na
pracovnej ceste/cestach:

Ing. Pavol Lipovsky, PhD.
Ing. Katarina Draganova, PhD.
Ing. Miroslav Smelko, PhD.
Ing. Jozef Cerfian

Dizka trvania pracovnej cesty/ciest:

7-9.7.2014 (2 dni)

Miesto uskutocnenej cesty/ciest:

Brno (Ceska republika)

Ciel/zamer uskutocnenej cesty/ciest:

Staz vo firme Honeywell

Vysledky uskutoc¢nenej cesty/ciest:

Ziskanie praktickych zru¢nosti z oblasti
konstrukcie a testovania senzorov

Pocet 0sob, ktoré sa zacastnili na pracovnej
ceste/cestach:

1

Konkretizacia osob, ktoré sa zacastnili na
pracovnej ceste/cestach:

Ing. Miroslav Lassak

Dika trvania pracovnej cesty/ciest:

27.2.2014 az 31.3.2014

Miesto uskuto¢nenej cesty/ciest:

Ostrava (Ceska republika)

Ciel’/zamer uskuto¢nenej cesty/ciest:

Ucast’ na seminari VyuZiti a legislativa
bezpilotnich systému

Vysledky uskuto¢nenej cesty/ciest:

Ziskanie aktudlnych informacii o rieSeni

Pocet 0s0b, ktoré sa zucastnili na pracovne;j
ceste/cestach:

3

Konkretizacia osdb, ktoré sa zucastnili na
pracovnej ceste/cestach:

Ing. Katarina Draganova, PhD.
Ing. Pavol Lipovsky, PhD.
Ing. Miroslav Smelko, PhD.

Dizka trvania pracovnej cesty/ciest:

30-31.10.2014

Zostatok nevycerpanych financnych prostriedkoy

Bezné vydavky: 0
Kapitalové vydavky: 0

Zddévodnenie nevycerpaného zostatku

Rocné sprava o rieSeni projektu KEGA
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Aktivne vystupenia a prezentacia vysledkov

legislativy bezpilotnych prostriedkov v SR a CR




Realizované spolufinancovanie projektu v aktudlnom roku rieSenia

Financ¢né prostriedky BV KV Rozdelenie
finan¢nych
prostriedkov
v %
Zdroje zo Statneho rozpoctu
z dotacie KEGA 12788 100
z inych projektov (projekty podporené zo Statneho rozpoctu, 0 0
napr. projekty VEGA atd’.)
z inych zdrojov (napr. z dotacie na vedu a vyskum poskytnutej |0 0
vysokej Skole)
Spolu - zdroje zo Statneho rozpoctu 12788 |0 100
Mimorozpoctové zdroje
z vlastnych zdrojov organizacie veduceho projektu (napr. z 0 0 0
mimorozpoctovych prostriedkov vysokej Skoly)
z vlastnych zdrojov organizéacie zodpovedného spoluriesitela |0 0 0
projektu (napr. z mimorozpoctovych prostriedkov
spolupracujucej vysokej skoly)
zo zahrani¢nych zdrojov (projekty, finan¢né prispevky, poZicky, |0 0 0
uvery atd’.)
z inych zdrojov (prispevky z podnikatel'ského sektora atd’.) 0 0 0
Spolu - mimorozpoctové zdroje 0 0 0
Spolu - zdroje zo Statneho rozpoctu a mimorozpoctové zdroje  [12788 |0 100

Rozpocet projektu na nasledujuci rok

Konkretizacia rozpoctu

Typ Nazov konkrétnej finan.  |Vysvetlenie vyuzitia finan. polozky Plan erpania
finan. |polozky ©
polozky
631 Cestovné nahrady Vydavky budu pouZité na uhradenie 300
cestovnych nékladov na konferencie a
preplatenie cestovnych nakladov ¢lenov
oponentskej komisie
633004 |Prevadzkové stroje, pristroje, [Nakup meracej techniky (Spajkovacie 5000
zariadenie, technika a stanice, FGA kit ALTUM Cyklon III)
naradie na vybavenie 5. meracich pracovisk,
vyvojove kity, zobrazovacie displeje
633006 |VSeobecny material Senzorika a zodpovedajice konstrukéné 8300
prvky, konstrukéné materidly pre
pracoviska s frézkami (elektro a stroj)
633009 [Knihy, casopisy, noviny , Nékup odborny knih 200
ucebnice, ucebné pomocky a
kompenzacné pomocky

Rocné sprava o rieSeni projektu KEGA
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Typ Nazov konkrétnej finan.  |Vysvetlenie vyuZzitia finan. polozky Plian ¢erpania
finan. |polozky €)
polozky
637001 |Skolenia, kurzy, seminare, |Konferenéné poplatky 500
porady, konferencie,
sympodzia
637004 |VSeobecné sluzby Poplatky za udrzbu servera 4000
637011 |Studie, expertizy, posudky  [Na uhradenie poplatkov za zavere&né 700
oponentské posudky
633200 |Ostatné Poplatok za vydanie knihy s ndkladom 50 1000
ks
614 Odmeny Na vyplatenie odmien rieSitel'om 2000
713 Nakup strojov, pristrojov, Fréza ProtoMat E33 na zabezpecenie 8000
zariadeni, techniky a naradia |rapid prototypovania pre elektrotechnické
aplikacie
Spolu: 30000
Specifikacia podl'a ekonomicke;j klasifikacie
Typ Nazov konkrétnej finan. polozky Plan Cerpania (€)
finan.
polozky
600 Bezné vydavky 22000
610 Mzdy, platy, sluzobné prijmy a ostatné osobné vyrovnania 2000
620 Poistné a prispevok do poistovni 0
630 Tovary a sluzby 20000
Typ Nazov konkrétnej finan. polozky Plan ¢erpania (€)
finan.
polozky
700 Kapitalové vydavky 8000
710 Obstaravanie kapitalovych aktiv 8000

Sumarizécia finan¢nych prostriedkov planovanych z dotacie KEGA na nasledujuci rok

Sumarizacia finan¢nych prostriedkov planovanych z doticie KEGA na nasledujtci rok

Kapitalové vydavky

Bezné vydavky

8000

22000

Bezné vydavky

Mzdové vydavky

20000

2000

Planované pracovné cesty:

Miesto planovanej cesty/ciest:

Vel'ka Britania (Londyn), Ceské republika
(Praha, Brno), Slovenska republika (Bratislava,
Liptovsky Mikulas)

Ciel/zamer planovanej cesty/ciest:

Ziskat’ informéacie o najnovsich trendoch
v problematike bezpilotnych systémov,

Rocné sprava o rieSeni projektu KEGA

16/18




nadviazanie kontaktov a spoluprace, prezentacia
vysledkov vlastnej vedeckej ¢innosti na
vedeckych konferenciach.

Predpokladané vysledky planovanej cesty/ciest: |Ziskané informacie umoznia podstatne skvalitnit’
realizacné vystupy projektu.

Pocet 0sob, ktoré sa zii¢astnia na planovane;j 8

ceste/cestach:

Konkretizacia osob, ktoré sa za¢astnia na Ing. Katarina Draganova, PhD.
pracovnej ceste/cestach: Ing. Pavol Lipovsky, PhD.

Ing. Miroslav Smelko, PhD.
Ing. Peter GaSparovi¢, PhD.
Ing. Jan Bajus

Ing. Viktor Kéan

Ing. Tomas Volcko

Ing. Jozef Cerfian

Predpokladana dizka trvania pracovnej cesty/ 4x2 dni
ciest:

Bola finan¢né dotacia presunuta z predchadzajuceho roku docerpana v aktudlnom roku riesenia
projektu:

nie

Planované spolufinancovanie projektu v nasledujiicom roku rieSenia

Financné prostriedky BV KV Rozdelenie
finan¢nych
prostriedkov
v %
Zdroje zo Statneho rozpoctu
z dotacie KEGA 22000 8000 100
z inych projektov (projekty podporené zo Statneho rozpoctu, 0 0 0
napr. projekty VEGA atd’.)
z inych zdrojov (napr. z dotacie na vedu a vyskum poskytnutej |0 0 0
vysokej Skole)
Spolu - zdroje zo Statneho rozpoctu 22000 8000 100

Mimorozpoctové zdroje

z vlastnych zdrojov organizacie vediceho projektu (napr. z 0 0 0
mimorozpoc¢tovych prostriedkov vysokej skoly)

z vlastnych zdrojov organizacie zodpovedného spoluriesitela |0 0 0
projektu (napr. z mimorozpoctovych prostriedkov
spolupracujucej vysokej skoly)

zo zahrani¢nych zdrojov (projekty, finanéné prispevky, p6zicky, |0 0 0
uvery atd’.)

z inych zdrojov (prispevky z podnikatel'ského sektora atd’.) 0 0 0
Spolu - mimorozpoctové zdroje 0 0 0

Rocné sprava o rieSeni projektu KEGA
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Finan¢né prostriedky BV KV Rozdelenie
finan¢nych
prostriedkov
v %

Spolu - zdroje zo statneho rozpoctu a mimorozpoctové zdroje 22000 {8000 100

Su v rozgpocte naplanované (na nasledujuci rok) alebo boli uskutocnené (v
aktudalnom roku) zmeny finanénych prostriedkov oproti schvdlenej Ziadosti, resp.
predchadzajucej rocnej spravy:

ano

Zdovodnenie a konkretizdaciu planovanej (na nasledujuci rok) a uskutocnenej (v
aktudlnom roku) zmeny pouZitia finanénych prostriedkov v rozpocte

V aktudlnom roku bola vyska planovanych finanénych prostriedkov v jednotlivych polozkach
beznych vydavkov upravend v zmysle pravidiel a to z dovodu zniZenia pridelenej dotacie. Ked'ze
finan¢né prostriedky na kapitalové vydavky neboli pridelené vobec, plan nakupu potrebnych zariadeni
nemohol byt realizovany.

Na nasledujuci rok nie je planovana Ziadna zmena finanénych prostriedkov oproti schvalenej
ziadosti.

Financné prostriedky 7 dotacie KEGA

Bezné vydavky Kapitalové vydavky
Pridelena dotécia v roku 2013 10875 0
Pridelena dotécia v roku 2014 12788 0
Plan na rok 2015 22000 8000
Plan do skoncenia rieSenia 22000 8000
projektu
Prilohy

Publikacie - €lanky - KEGA prilohyl 2014 ¢lanky.pdf

Publikacie - abstrakty - KEGA prilohy2 2014 abstrakty.pdf

Postery EMSA - KEGA prilohy3 2014 postery.pdf

Diplomové prace - KEGA prilohy4 2014 Diplomové prace.pdf
Medzinarodna sut’az - KEGA prilohy5 2014 Fly.pdf

Pripravky a konstrukcie - KEGA prilohy6 2014 pripravky a konstrukcie.pdf

Rocné sprava o rieSeni projektu KEGA
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KEGA 028TUKE-4/2013 Priloha 1

Niektoré publikacie z domacich vedeckych konferencii

COMPLEMENTARY FILTER DESIGN FOR POSITION
ANGLES DETERMINATION USING INERTIAL SENSORS

Miroslav LASSAK®-Katarina DRAGANOVA®

Abstract:  Frerrial sensors are commonly used for position :m,gbx (roll, pitch and yawj determination.
But considering fundamental characterisrics of acceleromerers picluding their dependence on
disturbing accelararions and gyvoscopes with their arift dependent on time, for the position angles
determinarion treir fusion is ofter required. Their fusion is a solution fhar gffers advantageous
tegration of sensors giving the information mbowpa'mon angles, though measuring different
physical quansities. For the purposes of inertial sensors urilization on small UAV (Unmanned Aerial
Mur.e; boards an Qazy-io-use romplmmm Jler and irs modijfications were designed,

iy tested and 7y fiitering is used for merging the signals from
140 sensors f the same physical qwmzm with different noise charactevistics i a frequency domain,
then using digiral filters it is possible to separate and suppress those noises and 1o reach ouput
signal with much more betier noise characreristics. As a resulr of the integration of tested low-cost
mertial MEMS (Micro-Electro-Mechmical S)mm:; sensors, that are due to their price and
dimensions convensent for the wtilization on smail UAVs boards, we ger due 1o the significantly
lower noise amplitude, disturbing noises such ar vibrarions elimmarion and gyroscope drift
compenzation, more precise iyformarion about posifion angles withour the need ¢f extensive
computations.

ds: complementary filter, low-pass fiter, high-pazs filter, data fusion, noise reduction

[RODUCTION

the position angle: determination inertial semsors — accelerometers, gyroscopes and
ometers are usually used [1], [2]. The main disadvantage of exdusxmlw 2yroscopes uu]mnon
* drift dependent on mme. On the other kand accel inve to accel
o the vehicle and this acceleration will negatively influence ako the position determunation.
\lisadvantage of accelerometers is in regard to the vehicle dynamics their high-frequency roise.
og the fusion of data from mudtiple sensors [3], for example accelerometer and gyroscope using
the ﬁhemd meihodolog;eﬁ it is possible to supress the sensors’ noise For the purposes of

V-10-U15€ ¢ v filter was chosen.

/ MPLEMENTARY FILTER PRINCIPLE
complementary filter is in its basis a digital lm filter [4], [5]. Consulmng  signal measured

independent systems (in our case 1 slope using ace and
ypes), we get two independent measurements of two various physical quantities w, and w:
w, =utv )
W, Tuty,

2
/, and v, Tepresent measiTement noises.

Scr o, g N\“““ awards for ravsfer funcrion F(s) of the low-pass filter we can write equation:
\

%85 Acagermy of Gen™™ l}fj F(s)=1 @
s ans the high-pass filter following condition has to be fulfilled:
l.ifg{l -Fi))=0 @)

- Inz., PhD.; miroslav lassakiaituke. sk, Technical University of Kosice, Faculty of Aeronautics, Department of
. Awviation Technical Stdies, Rampova 7, 041 21 Kosice, 053/602 6159
- Ing., PhD ; katarina dragavovai@nuke.sk, Tachnical University of Kosice, Faculty of Aeronautics,
Departent of Aviation Tachical Studies, Rampova 7, 041 21 Kodice, 055/602 6153
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NXow Treads ta Avtazion Deveiopment 2014

Priloha 1

FLIGHT DYNAMICS OF AERIAL VEHICLE WITH UNTYPICAL
ARRANGEMENT OF SURFACES AT LOW REYNOLDS NUMBER

Miroslsva CUTTOVA' - Peter GASPAROVIC®

The fighs path of g somag eyl veleclc weh el amiagomans of sofisos i smadand el oo
ek, g

uxmwhxmzoalmxmuel a;uamuuz-uwlwnc
2zgancd by faesr 30 eanming of rsal vekcic The umesady S:ghwpach ofths xmal vekids im 2O vempal plans i

Trrlansd Baas on [tk TS BASTOAL WAM IPSOSITOL ARG XIOSTANIS NosfrmRancss ofThe Tekicie T mag
by Ronge-Rums marancl) ez rITon. The 5o dymasmics mods? 3 &anbed by DO mam and by angic of 3
:ﬂ..&‘.‘\){:mm and peoch angic) The £120w yTamics LA ALPONTAMIS SOCEDCIonTE Rmspalat

Eeypconds S50, C:0w padh, Lon Raymeids mawiber, asnal vekels

1INTRODUCTION

This paper prezeas e aerial vebicle =i sonpical asnaagemen: of sucfaces which s
sobjeceed 0 CFD acalysis Subraquanty, ﬁeﬁ@:padmm&!smﬁadxmhmm
seal measuramests The real velbicls is made of polystyvess with volume: 577 249 man’. The caqui
esefg}f«&pstmdb\hma’.\?umm\d«wo{a\Mbwk«m&m
iz feazon, B p of = Jicawed The geomevyofde s
xqwedbvm‘Dxnmgoffm ol vaidie. mmhusﬂwhmcmmm
Eofice. Thz mode! 1 used for CFD asalysis by Aasys CTX. Ako in the same prozram e mesh of
204 ©e mash of Te ambiest 3ir we cmxmed 208 Be Souodary condiions are specidied Thea %e CF
ca2 be pecformed Resuls of aclysis o e wall sheas swess 30d surface flow sweamiines as
draz and momesn cosficieas ass Tee fizin path = compoted by Ruage-]

-Kuns gumericali
wsing aesodvoamic cosfficieny from CFD daw. The compuation is defised by ionalangle of any
oia] velocsy of e vebicle. Rasul of %e flight path 52 Soas 3od real are com

2 GEOMETRIC MODEL OF AERIAL VEHICLE AND ITS CFD ANALYSIS

CAD model was craated 0o ®e basis of e fwer 3D scanof 3 real vebicle widh vonpial arran
sucfaces This moded & showa in Sgure 1, whare %e orize of e coordioxe symam s Jocxed o e
e Book, 313 disasce of Smm from e bomom of e Ezelage. The xcoordinme of e fsafane of ¢
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Summary

This article highlights the importance of examining human factors in aviation,
especially in ai traffic control. It analyzes e factorsaffcting performance of air

M-mm(

of security. The aim s to eliminate

INTRODUCTION

that a person - operator

Currently, resources are
being invested in aviation safety and in
clarification of the causes of air crashes
in order to prevent their recurrence, or
even for their elimination. Performance
of air traffic controller is influenced by
many factors. The focus in most cases is
on the work of aircraft crew on the basis
of data from the black boxes, records
of correspondences, and activities
of the crew. Based on the findings,
conditions that led to creation of the
event are subsequently modeled on pilot
simulators. However, less attention has
been paid to errors caused by air traffic
controllers. [2]

Ry R

In  implementation  of  the
programs  of the future European
system of organization, ATC remains
an area of ‘human factor” that is
the least sophisticated. Though the

- air traffic controller will be in a new
and technologically improved system
continues to occupy a central “role’;
subprograms of "Human Resources’
remain in the envisaged improvement
stages of ATC systems at the level of
general statements. Attention is paid
to human factors and procedures only
in general, which can provide sufficient
motivation and concentration in terms of
highly automated system issues affecting
the safety of flight operations. This is not
probable due to weak funding of this
area, but also mainly due to the lack of
knowledge about the need for robust
and efficient preparation of man - air
traffic controller.

CIRCADIAN RHYTHM
In pursuing the performance of air traffic
controllers, it is necessary to address

: Psychological Readiness of Air Traffic Controllers for
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performance in various stages of the
day. During the day, people do not have
the same amount of vigilance. There are
two peaks and two valleys of vigilance
every day at the same time, called
circadian rhythms. The circadian rhythm
determines the maximum alertness to
be before the midday, between the 7:00
and 12:00 oclock, with a peak at 9:00
a.m.. Another peak is in the early evening,
between 16:00 and 20:00, with a peak at
18:00. Between 13:00 and 15:00, the body
and mind want to relax and sleep. The
vigilance valley at night covers the period
between midnight and 6 in the morning.
Every person has his thythm shifted
slightly, but the basic shape remains the
same. [1]

ATCo TRAINING CENTRE
In our conditions we train air traffic
controllers on simulator LETVIS. The

<t
24 02 04 06 08 10 12 14 16 18 20 22 24

Fig. 1. Circadian thythm
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Characteristics Comparison of Fluxgate Sensors Based on
Magnetic Microwires for Weak Magnetic Fields
Measurement
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Adaptive Attitude-Independent Magnetometer Calibration
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Structural Analysis Relationship to Noise Characteristics
of Glass-Coated Magnetic Microwires
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deals with the study of the r
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SOmposton of the microwire i oo wires seem to have a perspective future and among other things are frequently discussed
factors the lnﬂ\{ence of th_c M < materials for the sensors’ sensing elements [1]. These materials react to several physical
SO stufixed.. T!1e MICTO jantities such as external magnetic field, mechanical stress or temperature. For the external
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